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 پژوهشی فارسی-مقالات علمی

له مهندسی 7 مج"تطبیق حلقۀ قفل تأخیر پهن باند با پمپ بار خودتنظیم و بدون مشکل عدم"فر7 مریم معاضدی و ادیب ابریشمی .3

 .3133برق و الکترونیک ایران7 سال نهم7 شماره اول7 بهار و تابستان 

 یآشکارساز یجدید برا یارائه روش" ی7و سید زمان غفارمیرکلایی  یو سید محمدرضا موسو یامیررضا بازیار7 مریم معاضد .2

وم 7 مجله دریا فنون7 دانشگاه عل"یدریای یناوبر یشبه فاصله به منظور استفاده در سامانه ها یبر اندازه گیر یمبتن GPSفریب 

 .73131 31-3دوم7 ص  ره)ره( نوشهر7 سال اول7 شما یامام خمین یدریای

 GPSهای کاهش اثر فریب درگیرنده روش جدیدی برای"حمدرضا موسوی میرکلایی و مریم معاضدی7 امیررضا بازیار7 م .1

م7 شماره بابل7 جلد سو ینوشیروان یاطلاعات7 دانشگاه صنعت یورامجله رایانش نرم و فن7 "بر تبدیل موجک یفرکانسه مبتنتک

 .73131 13-53سوم7 ص 

ارائه روشی جدید و ارزان قیمت برای تولید داده "عبدالرضا رحمتی و مریم معاضدی7 سید محمدرضا موسوی7  امیررضا بازیار7 .4

 سال نوشهر7( ره) خمینی امام دریایی علوم دانشگاه فنون7 دریا مجله 7"به منظور محافظت از سامانه های دریایی GPS فریب

 .3134 327-3 ص اول7 شماره دوم7

 یردیاب یبا کاهش خطا GPSدر  یفریب تاخیر یخطا یجبران ساز"امیررضا بازیار7 و  یمریم معاضد ی7سید محمدرضا موسو .5

 .73134 11-711 فصلنامه صنایع الکترونیک ایران7 دوره ششم7 شماره اول7 ص "یعصب یبر شبکه ها یمبتن

 تک فرکانسه یحمله فریب در گیرنده ها یتشخیص و آشکارساز" ی7و مریم معاضد یسید محمدرضا موسو ی7ابراهیم شفیع .1

GPS دانشگاه امام حسین )ع(7 سال سوم7 شماره اول7 ص ی7و سایبر ی7 مجله پدافند الکترونیک"چندلایه یبر شبکه عصب یمبتن 

13-31 73134. 

به منظور مقابله با حمله فریب  یفیلتر وفق یطراح"و امیررضا بازیار7  یپیوند تیمور ی7سید محمدرضا موسو ی7مریم معاضد .1

 .3134پدافند نوین7  یها ی7 مجله علوم و فناور"GPS یسامانه ناوبردر  یتاخیر

 بستههم پایه بر گر تخمین از استفاده با فریب خطای کاهش" صدر7 علی و نصرپویا زهرا موسوی7 محمدرضا سید معاضدی7 مریم .3

 .3131 7(ع) حسین امام دانشگاه سایبری7 و الکترونیکی پدافند مجله 7"ردیابی حلقه در باریک باند ساز

چند همبسته  یریکارگبا به  GPS رندهیکاهش اثر تداخل در گ“ 7یمعاضد میو مر یمحمدرضا موسو دیس 7یدیتوح رایسم .3

 .3411)ع(7  نیدانشگاه امام حس 7یبریو سا یکیالکترون پدافند مجله 7“ساز
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 مقالات کنفرانس فارسی

 بلادرنگ یمناسب بعد از آشکارساز یکنترل کانال ها و انتخاب ماهواره ها" ی7سید محمدرضا موسوامیررضا بازیار و  ی7مریم معاضد .3

 یایران7 سارمان پژوهش ها یانجمن هوافضا ی7 چهاردهمین کنفرانس بین الملل"GPSتک فرکانسه  یحمله فریب در گیرنده ها

 .3131اسفند  23-33ایران7  یو صنعت یعلم

بهبودیافته به منظور مقابله با اختلال فریب  RAIMارائه الگوریتم " ی7و مریم معاضد یصدر7 سید محمدرضا موسو یزهرا نقیب7 عل .2

GPS اردیبهشت ماه  23-23راه آهن7  یاخیر در مهندس یپیشرفت ها ی7 چهارمین کنفرانس بین الملل"یدر سامانه حمل و نقل ریل

3134. 
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